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Fundamentos de Comunicación y Redes Automotrices 

Protocolo CAN 

El protocolo CAN es un estándar de comunicación en red utilizado principalmente en 
la industria automotriz para permitir la comunicación entre diferentes unidades de 
control electrónico (ECUs) dentro de un vehículo. Fue desarrollado por Bosch en la 
década de 1980 y se ha convertido en un componente esencial en los sistemas de 
control modernos. 

Características Principales 

1. Eficiencia y Velocidad: CAN permite la transmisión de datos a alta velocidad 
(hasta 1 Mbps) y es eficiente en el uso del ancho de banda. 

2. Robustez: Diseñado para operar en entornos electromagnéticamente 
ruidosos, lo que lo hace ideal para aplicaciones automotrices. 

3. Flexibilidad: Soporta múltiples nodos en la misma red sin necesidad de un 
controlador central. 

4. Prioridad de Mensajes: Utiliza un esquema de prioridad basado en el 
identificador del mensaje, asegurando que los mensajes críticos se 
transmitan primero. 

Estructura de la Red 

 Topología: Generalmente, las redes CAN utilizan una topología de bus, 
donde todos los nodos están conectados a un único cable de comunicación. 

 Tramas de Datos: Los mensajes CAN se transmiten en tramas que incluyen 
un identificador, datos y un campo de control de errores. 

Aplicaciones en Automóviles 

 Control del Motor: Comunicación entre la ECU del motor y otros módulos 
como el sistema de inyección de combustible. 

 Sistemas de Seguridad: Integración de sistemas de frenos ABS, control de 
tracción y airbags. 

 Confort y Entretenimiento: Gestión de sistemas de climatización, audio y 
navegación. 

Ventajas del Protocolo CAN 

 Reducción de Cableado: Al permitir la comunicación entre múltiples 
módulos a través de un solo bus, se reduce significativamente la cantidad de 
cableado necesario. 

 Diagnóstico y Mantenimiento: Facilita el diagnóstico de fallos y la 
actualización de software de los módulos electrónicos. 



El protocolo CAN es fundamental para la comunicación eficiente y segura en los 
vehículos modernos, permitiendo la integración de múltiples sistemas y mejorando 
la funcionalidad y el rendimiento general del automóvil 

 




